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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wpykonania i Odbioru Robét
Budowlanych (STWiORB)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdt
Budowlanych sga wymagania dotyczace wykonania iodbioru Robot budowlanych
w ramach realizacji zadania: “Przebudowa przepustu pod droga gminng w Makowicach
(dz. nr 376)”, zwigzanych z wykonywaniem balustrad stalowych.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych jest stosowana
jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych
w punkcie 1.1.w zakresie budowy obiektéw inzynierskich:

1.3. Zakres Robot objetych STWIORB

Roboty, ktorych dotyczg STWIORB obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace
i majace na celu:

e dostarczenie i montaz balustrad na przepuscie i Sciankach oporowych wraz

z zabezpieczeniem antykorozyjnym,

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji sg zgodne z obowigzujacymi
odpowiednimi normami oraz z okresleniami podanymi w STWiORB DM.00.00.00.
Balustrada - urzadzenie bezpieczenstwa ruchu pieszego stosowane w celu zapobiezenia
wypadnieciu oséb lub pojazddéw z obiektu.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnosc¢

z Rysunkami, Specyfikacjg i poleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania dotyczgace robdt

podano w ST DM.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

2. MATERIALY
Stosuje sie stalowe balustrady i porecze uwzgledniajgc nastepujace zatozenia:
e balustrady i porecze nalezy wykonac¢ z ksztattownikdéw i ptaskownikow ze stali
S235 wg PN-EN 10025-1
e dla rur nalezy stosowac¢ gatunek stali S235 wg PN-EN 10210-1
e do spawania uzy¢ elektrod ER-146 wg PN-EN ISO 2560
Zmiana w stosunku do Katalogu dotyczy wysokosci balustrad i poreczy.
W obiektach mostowych gdzie porecz zaprojektowana jest indywidualnie nalezy ja

wykonac zgodnie z dokumentacjg techniczna.
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3. SPRZET
Roboty mogg by¢ wykonane recznie lub mechanicznie. Roboty mozna wykonac

przy uzyciu dowolnego typu sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera.

4, TRANSPORT

Materiaty mogg by¢ przewozone dowolnymi s$rodkami transportu. Nalezy je
umiesci¢ rGwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej i zabezpieczy¢ przed spadaniem
lub przesuwaniem oraz przed uszkodzeniami samego elementu jak i natozonej na niego

powtoki antykorozyjnej.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Balustrady i porecze

Stalowe balustrady i porecze mostowe nalezy wykona¢ zgodnie z Projektem
Warsztatowym opracowanym przez Wykonawce, uwzgledniajgc nastepujace zatozenia:
Balustrady i porecze powinna by¢ wykonana w wytwérni w elementach o diugosci
dostosowanej do mozliwosci przewozowych.
5.2. Zabezpieczenie antykorozyjne

Wszystkie elementy stalowe balustrad powinny by¢ przez producenta
zabezpieczone antykorozyjnie przez ocynkowanie ogniowe zgodnie z PN-EN ISO
1461:2000. Minimalna $rednia grubos$¢ powtoki powinna wynie$¢ 70 pm.

Elementy balustrad powinny by¢ dodatkowo pokryte powtokami malarskimi.
Na powierzchnie ocynkowane ogniowo nalezy zastosowal zestaw powiok malarskich
posiadajacych rekomendacje techniczng IBDiM. Catkowita grubos$¢ powiok malarskich
powinna wynosi¢ min. 240 pm.
5.3. Zaprawa

Pod stupki balustrad w celu wyréwnania nalezy stosowac podlewke PCC.
5.4. Kotwy

Do mocowania elementéw balustrady nalezy stosowac kotwy osadzone w betonie

na zaprawach zywicznych posiadajace Aprobate Techniczng IBDiM.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Sprawdzeniu podlegajg prawidtowos$¢ usytuowania i zamocowania balustrad
i poreczy oraz prawidtowos¢ ochrony antykorozyjnej.
6.1. Badania przed przystapieniem do roboét
Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien przedstawi¢ Inzynierowi :
e zaswiadczenia o jakosci (atesty) na materiaty, do ktérych wydania producenci

sg zobowigzani przez wiasciwe normy PN.
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6.2. Badania w czasie wykonywania robot

Sprawdzeniu podlegajg prawidtowos$¢ usytuowania wykonania i zamocowania
balustrady, poreczy zgodnie z Dokumentacjq Projektowa i Projektem Warsztatowym.
Nalezy przeprowadzi¢ wizualng kontrole stanu ochrony korozyjnej. Cato$¢ powierzchni
profili powinna by¢ jednolita bez rys, uszkodzen i odpryskéw. Wysokos$¢ balustrady od
poziomu ruchu nie mniej niz 1,10 m, odchylenie w pionie £ 5 mm na odcinku

o dtugosci 8,0 m.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg jest 1 m zamontowanej i odebranej balustrady w obrebie
przepustu i Scianek.
W celu okreslenia ilosci i zakresu wykonanych robdt mozna stosowaé nizej podang

jednostke obmiarowa:

1mb (metr biezgcy) zamontowanej i odebranej balustrady.

8. ODBIOR ROBOT
Odbiorom podlegaja:
e warsztatowe wykonanie balustrad i poreczy,
e balustrade lub porecz po jej osadzeniu w konstrukcji i wykonaniu potaczen
elementoéw,
e ochrona antykorozyjna balustrad i poreczy.
Odbioér koncowy powinien by¢ zakonczony spisaniem protokotu i przede wszystkim

wpisem do dziennika.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena kosztorysowa za wykonanie robdt obejmuje:
e zakup i dostarczenie na miejsce montazu wszystkich niezbednych materiatow
e wykonanie montazu balustrad i poreczy zgodnie z dokumentacjg techniczng
e wykonanie niezbednych pomiardw, badan, prob i sprawdzen
e oczyszczenie terenu robot
e inne roboty sktadajace sie na kompletne wykonanie zakresu robdét przewidzianego

w Specyfikacji Technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-EN 10025-1 Wyroby walcowane na goraco ze stali konstrukcyjnych - Czesc 1:
Ogdlne warunki techniczne dostawy

2. PN-89/H-84023.07 Stal okreslonego zastosowania - Stal na rury - Gatunki
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3. PN-EN 10210-1

4.PN-EN 10210-2

5. PN-EN ISO 2560

Ksztattowniki zamkniete wykonane na gorgco ze stali
konstrukcyjnych niestopowych i drobnoziarnistych - Czes$¢ 1:
Warunki techniczne dostawy.

Ksztattowniki zamkniete wykonane na goraco ze stali
konstrukcyjnych niestopowych i drobnoziarnistych - Czes$¢ 2:
Tolerancje, wymiary i wielkosci statyczne

Materiaty dodatkowe do spawania - Elektrody otulone do recznego
spawania tukowego stali niestopowych i drobnoziarnistych --

Klasyfikacja
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