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1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiIORB
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STWIORB) sga wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw
wysokosciowych w ramach inwestycji pt: ,Przebudowa przepustu pod droga
gminna w Makowicach (dziatka nr 376)".
1.2. Zakres stosowania STWiIORB
STWIORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robdt, ktore zostang wykonane w ramach Zamowienia publicznego
wymienionego w STWiIiORB DM-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.1.
1.3. Zakres robo6t objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt
zwigzanych z wszystkimi czynnosciami umozliwiajacymi i majacymi na celu
wyznaczenie w terenie granic inwestycji.
Zakres robot obejmuje odtworzenie w terenie:
e granic inwestycji,
e sporzadzenie szkicu przebiegu granic prawnych z ich stabilizacjg w terenie
znakami granicznymi typ 36a,
e wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktéw gtéwnych trasy i punktéw
wysokosciowych,
e uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
e wyznaczenie dodatkowych punktéow wysokosciowych (reperéw roboczych),
e wyznaczenie parametrow tukow,
e wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposdb utatwiajacy odszukanie i odtworzenie.
1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych
W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych wchodzg:
e pomiar wysokosciowy w osi i w innych charakterystycznych miejscach placu,
e wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),
e wyznaczenie przekrojow poprzecznych w miejscach charakterystycznych,
e zastabilizowanie punktéow w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.
e przeniesienie punktow istniejacej osnowy geodezyjnej poza granice robot

ziemnych wraz z odtworzeniem wysokosciowym.
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1.3.2. Szkic przebiegu granic
Nalezy rowniez wykonac¢, w ramach pomiaru powykonawczego, szkic przebiegu
granic prawnych z ich stabilizacja w terenie znakami granicznymi typu 36a
(zgodnie z norma BN-67/6744-09).
Warunki wykonania szkicu:
a) szkic nalezy sporzadzi¢ w skali 1:1000 w formacie A-3,
b) szkic powinien zawierac:

e nazwe wojewodztwa, gminy, obreb,

e w tytule napis: ,,Szkic przebiegu granic prawnych pasa drogowego”,

e szkic lokalizacji,

e punkty graniczne wraz z numeracjq i rodzajem stabilizacji,

e miary od krawedzi jezdni do punktu granicznego,

e linie graniczne z miarami czotowymi,

e grunty pozostajagce w dniu 31 grudnia 1998r. we wiadaniu Skarbu Panstwa,
nie stanowigce ich wtasnosci, a zajete pod drogi publiczne
(art. 73 ust. 1 z dnia 13 pazdziernika 1998r. Przepisy wprowadzajgce ustawy
reformujgcej administracje publiczng, Dz. U. nr 133 z 1998r.),

e opis skrzyzowan i ciekéw,

e szczegOty sytuacyjne stuzace do identyfikacji potozenia punktéow granicznych w
terenie w zasiegu po 10 m od granic pasa drogowego: krawedzie jezdni, 0$
drogi w przypadku niesymetrycznego przebiegu krawedzi jezdni, stupki
hektometrowe z opisem, przepusty, chodniki azyle, pojedyncze drzewa,
swiadki punktow referencyjnych, stupy energetyczne Iub telefoniczne
z kierunkami linii znajdujace sie w odlegtosci do 10m od granicy pasa, numery
dziatek w pasie drogowym i przylegtych oraz kierunki ich granic,

c) do szkicu nalezy dotaczyc¢:

e wykaz wspétrzednych punktéw granicznych (plik w formacie TXT),

e szkic przebiegu granic prawnych w pliku formacie DXF,

e mape ewidencyjng,

e Wypis z rejestru gruntow dla wszystkich dziatek w pasie drogowym,

e odbitke istniejgcej mapy zasadniczej lub syt. — wys. w skali szkicu.

1.4. Okreslenia podstawowe
Punkty gtowne placu - punkty zatamania placu, punkty kierunkowe oraz poczatkowy
i koncowy punkt trasy.
Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami iz definicjami podanymi w STWiORB DM-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt. 1.4.
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1.5. Ogd6ine wymagania dotyczace roboét
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ wykonania robét i ich zgodnosé
z Dokumentacjg Projektowg, STWIORB i poleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania
dotyczace robét podano w STWiIORB DM-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatéw
Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano
w STWiIORB DM-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 2.
2.2. Rodzaje materiatow
Do utrwalenia punktow gtdwnych trasy nalezy stosowac:
e paliki drewniane lub rurki stalowe - dla punktéw zlokalizowanych w poboczach
e gwozdzi z folig lub pretéow stalowych - dla punktéw zlokalizowanych w nawierzchni
asfaltowej jezdni i chodnikow.

Wszystkie elementy uzywane do stabilizacji punktéw powinny mie¢ dtugosc
dostosowana do aktualnie panujacych warunkéw atmosferycznych i powinny pozwoli¢
na stabilizacje punktéw w sposob okreslony w niniejszej STWIORB. Ewentualna wymiana
punktow z powodu ich zniszczenia lub warunkéw atmosferycznych nie moze powodowac
roszczen Wykonawcy o dodatkowgq zaptate.

Do stabilizacji punktéw wysokosciowych - reperéw roboczych (kiedy zajdzie
potrzeba ich odtworzenia lub zageszczenia), nalezy uzy¢ stupkéw betonowych. Jako
repery robocze mozna wykorzystac punkty state na stabilnych budowlach wzdtuz trasy.

Do wyznaczania przekrojow poprzecznych mozna uzywac palikéw drewnianych lub
rurek albo pretow stalowych. Do wykonania opiséw i oznaczen punktéw mozna uzywac

farby chloro-kauczukowej w dowolnym kolorze, oprocz biatego.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB DM-00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt. 3. Ponadto uzywany sprzet powinien by¢ zgodny z ofertg
Wykonawcy i PZJ oraz uzyskac akceptacje Inzyniera.
3.2. Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac
nastepujacy sprzet:
e teodolity lub tachimetry, niwelatory,
e dalmierze,

e tyczki, taty, tasmy stalowe i ruletki sprzet GPS.
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Wszystkie uzywane do robdt instrumenty geodezyjne powinny by¢ zrektyfikowane
oraz posiada¢ wymagane przepisami szczegolnymi $wiadectwa legalizacji. Doktadnosé
instrumentéw powinna zapewnia¢ wykonanie robot z zatozong w niniejszej STWiORB

doktadnoscia.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiIiORB DM-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt. 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami

transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w STWiIiORB DM-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt. 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami

GUGIK (od 1 do 7) przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Dane dotyczace osnowy geodezyjnej poziomej i wysokosciowej oraz punktdéw granicznych
nalezy pobra¢ z Powiatowego Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej
(zgodnie z obowigzujacymi przepisami - Ustawa Prawo Geodezyjne i Kartograficzne -
tylko jednostka wykonawstwa geodezyjnego moze zgtaszac roboty i pobiera¢ materiaty
z PODGIK).

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajgcego
dane zawierajace lokalizacje i wspdtrzedne punktow gtdwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajagcego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia
robot.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac¢ Inspektora Nadzoru o wszelkich
btedach wykrytych w wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych.
Btedy te powinny by¢ usuniete na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji
projektowej sg zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi,
ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig sie od rzednych okreslonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru. Uksztattowanie terenu

w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez
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Inspektora Nadzoru. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z réznic rzednych terenu
podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez
Inspektora Nadzoru, zostang wykonane na koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie
powiadomienia Inspektora Nadzoru oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku
obcigza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga byc¢
rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikow pomiardéw przez Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg byc¢
zaopatrzone w oznaczenia okreslajagce w sposdb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke
i potozenie tych punktow.

Forma i wzdr tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych
i ich oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce S$wiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostang
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji roboét
naleza do obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw glownych osi trasy i punktow
wysokosciowych

Przed przystgpieniem do robot, Wykonawca ma obowigzek wyznaczyc
i zastabilizowa¢ osnowe pomiarowg. Rozmieszczenie punktow osnowy oraz punktow
wysokosciowych powinno by¢ takie, aby kazdy punk zlokalizowany w obrebie robét byt
namierzalny co najmniej z dwoch punktéw osnowy poziomej oraz co najmniej jednego
punktu osnowy pionowej, z zatozong doktadnoscig. Ponadto przy kazdym realizowanym
obiekcie inzynierskim (przepusty, mury oporowe itp.) powinny by¢ zastabilizowane
co najmniej dwa dodatkowe punkty osnowy poziomej i co najmniej jeden punkt osnowy
pionowej, niezaleznie od punktow o ktorych mowa powyzej.

Wykonawca zatozy repery robocze poza granicami robét zwigzanych z wykonaniem
trasy drogowej i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystac
punkty state na stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak
takich punktow, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkdow betonowych lub
grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy
osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce

wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy repera i jego rzednej.
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Dokfadnos$¢ osnowy realizacyjnej powinna odpowiada¢ doktadnosci osnowy
pomiarowej panstwowej II-giej klasy. Osnowa realizacyjna powinna by¢ dowigzana co
najmniej do dwdéch punktéw osnowy panstwowej (poziomej i pionowej) klasy nie nizszej
niz II-giej. Przed dowigzaniem osnowy realizacyjnej do osnowy panstwowej Wykonawca
dokona aktualizacji wspdtrzednych punktéw osnowy panstwowej, dom ktdrej osnowa
realizacyjna ma by¢ dowigzana.

Do obowigzkéw wykonawcy nalezy réwniez utrzymanie osnowy realizacyjnej
w trakcie realizacji robot i w okresie gwarancji. Osnowe realizacyjng nalezy aktualizowac¢
nie rzadziej niz:

a) w trakcie trwania robot - co miesigc oraz w przypadku naruszenia ktoregokolwiek
punktu osnowy poziomej lub pionowej; za naruszenie osnowy uznaje sie réwniez
uzasadnig obawe Wykonawcy lub Inzyniera, ze takie naruszenie nastgpito

b) w okresie gwarancji wedtug wskazan Inzyniera, lecz nie rzadziej niz co 6 miesiecy.
Jakiekolwiek uzupetnienie punktéw osnowy pomiarowej (poziomej i pionowej) lub
koniecznos$¢ czestszej aktualizacji osnowy, niz w okresach granicznych podanych
w niniejszej STWIORB nie moze powodowac roszczen Wykonawcy o dodatkowg
zaptate.

5.4. Odtworzenie osi trasy
Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa przy

wykorzystaniu osnowy realizacyjnej i (lub) osnowy panstwowej, ktéra zostata
zaktualizowana w sposéb podany w pkt. 5.3.

Os$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich
w odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej
niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku
do dokumentacji projektowej nie moze by¢ wieksze niz 3 cm dla drdég ekspresowych
lub 5 cm dla pozostatych drég. Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczyc¢
z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji
projektowej.

Usuniecie punktéw z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robdt
zastgpi je odpowiednimi punktami (palikami) po obu stronach osi, umieszczonych poza
granicg robot.

Punkty wyznaczajace o$ trasy krzywych powinny by¢ wyznaczane na tyle gesto,
aby odlegto$¢ pozioma pomiedzy styczng z poprzedniego punktu a punktem na krzywej

nie przekraczata zatozonej tolerancji pomiarowej, to jest 3cm.
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5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow
i wykopdw na powierzchni terenu (okreslenie granicy robdét), zgodnie z dokumentacjg
projektowg oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego
przeprowadzenia robdt i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypéw i wykopdw nalezy stosowaé¢ dobrze widoczne
paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowaé¢ w przypadku nasypéw o wysokosci
przekraczajacej 1 metr oraz wykopow gtebszych niz 1 metr. Odlegto$¢ miedzy palikami
lub wiechami nalezy dostosowac do uksztattowania terenu oraz geometrii placu.

Odlegto$¢ ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojéw

poprzecznych. Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznacza¢ z doktadnoscig do
10mm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w Dokumentacji Projektowej.
Na odcinkach na ktérych wystepujq tuki pionowe, odlegtosci pomiedzy punktami krzywej
powinny by¢ wyznaczone na tyle gesto, aby odlegto$¢ pozioma pomiedzy styczna
z poprzedniego punktu a punktem na krzywej nie przekraczata zatozonej tolerancji
pomiarowej, to jest 10mm.

Podczas wykonywania prac remontowych istniejgcej nawierzchni, wyznaczanie
przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczanie krawedzi projektowanych warstw
nawierzchni w taki sposéb aby przeprowadzane frezowanie nawierzchni oraz
wbudowywanie mieszanki mineralno-asfaltowej umozliwiato wykonanie kolejnych warstw
konstrukcyjnych z zachowaniem wymaganych grubosci oraz spadkéw zgodnych
z Dokumentacjg Projektowg

5.6. Przeniesienie osnowy geodezyjnej

Przeniesienie osnowy geodezyjnej poza granice robot wraz z odtworzeniem
wysokosciowym moze by¢ wykonane tylko przez uprawnione do tego rodzaju prac
jednostki. Przeniesienie osnowy geodezyjnej musi by¢é wykonane przed przystgpieniem

do robdt objetych Projektem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w STWIORB DM-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt. 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrola polega na sprawdzeniu wykonania robot geodezyjnych zgodnie
z wymogami i doktadnosciami podanymi w pkt.5. Roboty objete STWiORB odbiera
Inzynier na podstawie przedstawionych przez wykonawce szkicédw, dziennikéw

pomiarowych i protokotow wg ogdlnych zasad okreslonych w pkt. 6.1.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1.0golne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w STWiIORB DM-00.00.00 ,Wymagania
ogdlne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostka obmiarowg odtworzenia trasy i wyznaczenia punktéw wysokosciowych
jest kilometr (km) oraz obmiar robdét zwigzanych z wyznaczeniem obiektu oraz

opracowanie dla szkicu przebiegu granic prawnych z ich stabilizacjg w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1.0godlIne zasady odbioru roboét
Ogolne zasady odbioru robét podano w STWiIiORB DM-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt. 8.
8.2. Sposdéb odbioru robét
Roboty objete STWiIORB odbiera Inzynier na podstawie przedstawionych przez
Wykonawce szkicow i dziennikdbw pomiaréw geodezyjnych i protokotéw. Czynnosci
odbioru moga by¢ rozpoczete po przedstawieniu protokotu aktualizacji panstwowej

osnowy pomiarowej metodami GPS.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt. 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m? wykonania robdt obejmuje:
e wyznaczenie punktéw gtéwnych placu i punktéw wysokosciowych,
e uzupetnienie placu dodatkowymi punktami,
e wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,
e wyznaczenie parametréw tukéw poziomych i pionowych,
e wyznaczenie przekrojow poprzecznych w punktach charakterystycznych placu,
e wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojéw,
e stabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem

i oznakowanie ufatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.
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9.3. Cena opracowania szkicu przebiegu granic prawnych z ich stabilizacja
w terenie obejmuje:

e szkic w formie matrycy na przezroczystej folii 1:1000 w formacie A-3,
zbroszurowany z mozliwoscig wypinania,

e wykaz wspébtrzednych punktéow granicznych (plik w formacie txt),

e mapa ewidencyjna,

e wypis z rejestru gruntéw dla wszystkich dziatek w pasie drogowym,

e odbitka istniejacej mapy zasadniczej lub syt. - wys. w skali szkicu,

e szkic przebiegu granic prawnych w pliku w formacie dxf,

9.4. Cena jednostkowa odtworzenia osnowy geodezyjnej uwzglednia:

e przeniesienie punktéw osnowy geodezyjnej III klasy poza granice pasa robdt,

e odtworzenie wysokosciowe,

e obliczenie wspdtrzednych i opracowanie kameralne osnowy geodezyjnej,

e uzgodnienia z odpowiednimi wtadzami.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z 17 maja 1989 r. - Prawo dgeodezyjne i kartograficzne
(Dz. U. Nr 30, poz.163 z pdzniejszymi zmianami)

2. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtédwny Urzad Geodezji
i Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

e L -

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 9 listopada
2011 r. w sprawie standardow technicznych wykonywania geodezyjnych pomiarow
sytuacyjnych i wysokosciowych oraz opracowywania i przekazywania wynikéw tych
pomiarow do panstwowego zasobu geodezyjnego i kartograficznego
Dz.U. 2011 nr 263 poz. 1572
10. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21 lutego
1995 r. w sprawie rodzaju i zakresu opracowan geodezyjno-kartograficznych oraz
czynnosci geodezyjnych obowigzujacych w budownictwie Dz.U. 1995 nr 25 poz. 133
11. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 30 maja 2000 r.
w sprawie warunkdéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogowe obiekty

inzynierskie i ich usytuowanie Dz.U. 2000 nr 63 poz. 735
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12. PN 7077

13. PN - ISO 4463-1
14. PN - ISO 4463-2

15. PN - ISO 4463-3

Metody pomiarowe w budownictwie - Zasady ogdlne i
metody weryfikacji zgodnosci wymiarowej

Metody pomiarowe w budownictwie — Tyczenie i pomiar
Metody pomiarowe w budownictwie Tyczenie i pomiar. Cele i
stanowiska pomiarowe

Metody pomiarowe w budownictwie. Tyczenie i pomiar.
Wykazy sprawdzajace dla realizacji zadan geodezyjnych

i ustug pomiarowych.
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