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1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB
Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robét zwigzanych z urzadzeniami zabezpieczajgcymi ruch pieszych w ramach inwestycji
pt: ,, Przebudowa przepustu pod drogg gminng w Makowicach (dziatka nr 376)".
STWIORB jest stosowana jako Dokument przy zlecaniu i realizacji robét, ktére
zostang wykonane w ramach Zamowienia publicznego wymienionego w STWiIORB DM-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.1.
1.2. Zakres robét objetych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia robdt
zwigzanych z wykonaniem barier zabezpieczajacych ruch pieszych U-11a, U-12a jako
poreczy sztywnych ochronnych w lokalizacjach zgodnych z Dokumentacjgq Projektowg
oraz z Obwieszczeniem Ministra Infrastruktury z dnia 9 wrzesnia 2019 r. w sprawie
ogtoszenia jednolitego tekstu rozporzadzenia Ministra Infrastruktury w sprawie
szczegdtowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz. U. 2019,
poz. 2311).
1.3. Okreslenia podstawowe
1.3.1. Ogrodzenia ochronne sztywne - przegrody fizyczne separujace ruch pieszy od
ruchu kotowego wykonane z ksztattownikdw stalowych, siatek na linkach
naciggowych, ram z ksztattownikow wypetnionych siatkg, szczeblinami lub
panelami z tworzyw sztucznych lub szkta zbrojonego.
1.3.2. Ksztaltowniki - wyroby o statym przekroju poprzecznym w ksztatcie ztozonej
figury geometrycznej, dostarczane w odcinkach prostych, stosowane
w konstrukcjach stalowych lub w potaczeniu z innymi materiatami budowlanymi.
1.3.3. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w STWiIORB D-M.00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
1.4. 0Ogoédlne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB D-M.00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 1.5. W trakcie mocowania stupkéw barier w gruncie Wykonawca
ma obowigzek chronienia uzbrojenia podziemnego i uzgodnienia z Inzynierem technologii

tych robét.

Przebudowa przepustu pod drogg gminng w Makowicach (dziatka nr 376)

433



WWIiORB D.07.06.02 URZADZENIA ZABEZPIECZAJACE RUCH PIESZYCH

2. MATERIALY
2.1. 0Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw
Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw ich pozyskiwania i sktadowania podano
w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2. Stosowane materiaty muszg
odpowiada¢ wymaganiom jakosciowym wyrobdéw dopuszczonych do obrotu i stosowania
w budownictwie. Na zyczenie odbiorcy na dostarczone materiaty Dostawca zobowigzany
jest przedstawic¢ niezbedne atesty i certyfikaty zgodnosci.
2.2. Materialy do wykonania barier stalowych
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu urzadzen zabezpieczajgcych ruch
pieszy, objetych niniejszg STWIORB, sa:
e stupki metalowe i elementy potaczeniowe,
e gotowe modutu wykonane z rur stalowych, o wymiarach zgodnych
z zatwierdzonym projektem docelowej organizacji ruchu,
e materiaty pomocnicze do montazu urzadzen w nawierzchni,
e beton i jego sktadniki,
e materialy do malowania i renowacji powtok malarskich.
2.3. Balustrada chodnikowa U-11a, U-12a
Balustrada powinna by¢ wykonana ze stali cynkowanej, malowana proszkowo oraz
oklejana foliag odblaskowa I generacji. Balustrada powinna by¢ posadowiona za
posrednictwem betonowych lub zeliwnych stép, ktére stanowig element wymienny.
Powinna by¢ zbudowana modutowo z przeset potaczonych dodatkowo z sobg nitami lub
inng metodg uniemozliwiajaca odksztatcenie pojedynczych przeset lub szybki demontaz
balustrady.
Wysokos$¢ balustrady powinna wynosi¢ 1100 mm od podtoza. Przesto powinno
mie¢ dtugos¢ min. 1500 mm i ksztatt bramki wygietej z pojedynczej rury @ 60mm.
Przedtuzenie barierek ze wzgledu na zapewnienie wilasciwego zamocowania
W gruncie powinno wynosi¢ min. potowe wysokosci barierki. Cechy konstrukcyjne
powinny pozwoli¢ na montaz na kazdym podfozu. Powinna by¢ znakomicie widoczna po
zmierzchu oraz w czasie ztych warunkéw pogodowych lub $wietinych. Zalecane jest aby
demontaz oraz serwis balustrady nie wymagat ingerencji w nawierzchnie. Wykonawca
przedstawi wybrane rozwigzanie do akceptacji Inzynierowi. Balustrada powinna posiadac
stosowne dokumenty dopuszczajace jg do zastosowania w przedmiotowym przypadku.
Porecze ochronne sztywne z pochwytem i przeciggiem nalezy wykonac¢ rur

$rednicy 60 i 38 mm o rozstawie stupkéw z rur 60 mm - 1,5 m.
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2.4. Materialy stosowane do fundamentow
Fundamenty dla zamocowania barier mogg by¢ wykonywane jako:
e prefabrykaty betonowe,
e z betonu wykonywanego ,na mokro”,
e inne rozwigzania uzgodnione z Inzynierem.
Dla fundamentéw Wykonawca opracuje dokumentacje techniczng zgodng
z obowigzujacymi przepisami i uzgodni z Inzynierem. Sposob potaczenia stupka
z prefabrykatem wykonawca uzgodni z Inzynierem.
Posadowienie fundamentéw nalezy wykonaé na gtebokos$é ponizej strefy przemarzania
gruntu. Do wykonania fundamentéw do zamocowania konstrukcji wsporczych nalezy
uzy¢: beton cementowy zwykly wg PN-EN 206 o klasie wytrzymatosci na $Sciskanie
C16/20 - na fundament.

3. SPRZET
3.1. 0Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIiORB D-M.00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania urzadzen zabezpieczajacych ruch pieszych
Wykonawca przystepujacy do wykonania urzadzen zabezpieczajacych ruch
pieszych powinien wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
e szpadli, dragow stalowych, wyciggarek do napinania linek i siatek, mtotkow,
kluczy do montazu elementéw panelowych itp.
e Srodkdéw transportu materiatow,
e Zurawi samochodowych o udzwigu do 4 t,
e ewentualnych wiertnic do wykonania dotéw pod stupki w gruncie zwieztym (lecz
nie w terenach uzbrojonych w centrach miast),
e ewentualnych miotéw (bab), wibromiotéw do wbijania lub wwibrowania stupkow
w grunt,
e przewoznych zbiornikow do wody,
e koparek kotowych (np. 0,15 m?3) lub koparek gasiennicowych (np. 0,25 m3),
sprzetu spawalniczego itp.
4, TRANSPORT
4.1. 0gdlne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB D-M.00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow
Elementy balustrady nalezy przewozi¢ w sposéb zgodny z zaleceniami producenta,

w sposbb zabezpieczajacy przed uszkodzeniami.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania
ogdlne” pkt 5.
5.2. Zakres wykonania roboét dla barier stalowych

W zaleznosci od wielkosci robét Wykonawca przedstawi do akceptacji Inzyniera
zakres robot wykonywanych bezposrednio na placu budowy oraz robdt
przygotowawczych na zapleczu.

Przed wykonywaniem robot nalezy wytyczy¢ lokalizacje barier, ptotkéw i innych
urzadzen liniowych zabezpieczajacych ruch pieszych na podstawie dokumentacji
projektowej, STWIORB lub zalecen Inzyniera.

Do podstawowych czynnosci objetych niniejszg STWIORB przy wykonywaniu
ww. robét naleza:

e wykonanie dotdw pod stupki,

e wykonanie fundamentéw betonowych pod stupki,

e ustawienie stupkoéw,

e zamontowanie elementow w ramach z ksztattownikow,
5.3. Wykonanie dotéw pod stupki

Doty pod stupki powinny mie¢ wymiary w planie co najmniej o 20 cm wieksze od
wymiarow stupka, a gtebokos¢ od 0,8 do 1,2 m.

5.4. Ustawienie stupkéw wraz z wykonaniem fundamentéw betonowych pod
stupki

Jesli dokumentacja projektowa lub STWIORB nie podaje inaczej, to elementy
mogqa by¢ osadzone w betonie utozonym w dotku albo oprawione w bloczki betonowe
formowane na zapleczu i dostarczane do miejsca budowy urzadzenia zabezpieczajacego
ruch pieszych. Po uzyskaniu akceptacji Inzyniera, elementy betonowe mogg by¢ obtozone
kamieniami lub gruzem i przysypane ziemia.

Elementy zabezpieczajacego ruch pieszych nalezy wstawi¢ w gotowy wykop
i napetni¢ otwdr mieszankg betonowg odpowiadajacg wymaganiom punktu 2.4. Do czasu
stwardnienia betonu element nalezy podeprze¢. Fundament betonowy wykonany ,na
mokro”, w ktérym osadzono stupek, mozna wykorzystywa¢ do dalszych prac (np.
napinania siatki) co najmniej po 7 dniach od ustawienia stupka
w betonie, a jesli temperatura w czasie wykonywania fundamentu jest nizsza
od 10°C - po 14 dniach.

5.5. Ustawienie stupkow

Stupki, bez wzgledu na rodzaj i sposéb osadzenia w gruncie, powinny stac

pionowo, a ich wierzchotki powinny znajdowac sie na jednakowej wysokosci. Stupki z rur

powinny mie¢ zaspawany gorny otwor rury.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. 0Ogodlne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w STWIORB D-M.00.00.00

~Wymagania ogdélne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien uzyska¢ od producentéw

zaswiadczenia o jakosci (atesty) oraz wykonac¢ badania materiatdw przeznaczonych

do wykonania robét i przedstawi¢ ich wyniki Inzynierowi w celu akceptacji materiatow.

Wykonawca przedstawi stosowne dokumenty dopuszczajqce balustrade do zastosowania

w budownictwie.

Do materiatéw, ktérych badania powinien przeprowadzi¢ Wykonawca nalezg
materiaty do wykonania fundamentéw betonowych ,na mokro”. Uwzgledniajac
nieskomplikowany charakter robét fundamentowych, na wniosek Wykonawcy, Inzynier
moze zwolni¢ go z potrzeby wykonania badan materiatow dla tych robét.

6.3.

6.3.1. Badania materialow w czasie wykonywania robot

Badania i kontrola w czasie wykonywania robét

Wszystkie materiaty dostarczone na budowe z zaswiadczeniem o jakosci (atestem)
producenta powinny by¢ sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jego wymiarow.

Czestotliwo$¢ badan i ocena ich wynikéw powinna by¢ zgodna z zaleceniami tablicy 1.

Tablica 1. Czestotliwos¢ badan przy sprawdzeniu powierzchni i wymiarow wyrobow
dostarczonych przez producentéw

Ocena
Lp. | Rodzaj badania Liczba badan Opis badan wynikow
badan
Powierzchnie zbada¢
od 5do 10 ] ] )
’ nieuzbrojonym okiem. Do
badan z ) L.
) ew. sprawdzenia gtebokosci
Sprawdzenie wybranych o, i
1 ] ) wad uzyc¢ dostepnych Wyniki badan
powierzchni losowo ,
) narzedzi (np. liniatow z powinny by¢
elementow w o )
czujnikiem, suwmiarek, zgodne z
kazdej dostar- ) L
mikrometrow itp. wymaganiami
czonej partii _
. Przeprowadzic punktu 2.3.
wyrobow licza-
Sprawdzenie ) uniwersalnymi przyrzadami
2 ] cej do 1000
wymiarow i pomiarowymi lub
elementow
sprawdzianami

W przypadkach budzacych watpliwosci

zbadanie wtasciwosci dostarczonych wyrobéw i materiatéw.

mozna zleci¢ uprawnionej jednostce
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6.3.2. Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania urzadzen zabezpieczajacych ruch pieszych nalezy zbadac:

zgodnos¢ wykonania urzadzen z dokumentacjg projektowa (lokalizacja, wymiary),

zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaréw,

prawidtowos¢ wykonania dotéw pod stupki,

poprawnos¢ wykonania fundamentéw pod stupki,

poprawnos¢ ustawienia stupkéw.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. 0Ogodlne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robdét podano w STWIiORB D.M.00.00.00 ,Wymagania
ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m (metr) zamontowanej bariery ochronnej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdét podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 8. Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa,
STWIORB, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p.6 daty
wyniki pozytywne. Roboty wykonane niezgodnie z Dokumentacjg Projektowg i STWiORB
podlegajg niezbednym poprawkom lub rozbidrce i ponownemu wykonaniu - zaleznie od

decyzji Inzyniera.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB D-M.00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostkowa wykonania bariery jest ceng usredniong dla przyjetego sposobu
wykonania i obejmuje:
e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
e zakup i dostarczenie wymaganych materiatdw oraz sprzetu,
e koszty ewentualnych odpadéw i ubytkéw materiatowych,
e oczyszczenie podtoza (nawierzchni),
e zabezpieczenie barier poprzez ocynkowanie, malowanie proszkowo oraz oklejanie
folig odblaskowg I generacji.

e zainstalowanie urzadzen bezpieczenstwa w sposdb zapewniajacy stabilnosg,
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e doprowadzenie terenu wokot wykonywanych urzadzen do stanu przewidzianego
w dokumentacji projektowej lub wedtug zalecen Inzyniera,

e wykonanie wszystkich niezbednych badan, pomiaréw, prob i sprawdzen,

e wykonanie innych czynnosci niezbednych do realizacji Robdt objetych niniejszg

STWIORB, zgodnie z Dokumentacjq Projektowa.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1 PN-EN 206-1 Beton. Czes$¢ 1: Wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodnosc.

2 PN-EN 197-1 Cement. Czes$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci

dotyczace cementéw powszechnego uzytku.

3 PN-EN 934-2 Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu. Czes¢ 2: Domieszki do
betonu.  Definicje, = wymagania, zgodno$¢, oznakowanie

i etykietowanie.

4 PN-H-93010 Stal. Ksztattowniki walcowane na gorgco.

10.2. Inne dokumenty

1. Obwieszczeniem Ministra Infrastruktury z dnia 9 wrze$nia 2019 r. w sprawie
ogtoszenia jednolitego tekstu rozporzadzenia Ministra Infrastruktury w sprawie
szczegdtowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatow drogowych oraz
urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach
(Dz. U. 2019, poz. 2311)
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