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M.10.01.01 WYTYCZENIE OBIEKTU INZYNIERSKIEGO

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STWIiORB) sa wymagania

dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych wytyczeniem obiektow inzynierskich

w ramach inwestycji pt: ,Przebudowa przepustu pod droga gminng w Makowicach

(dziatka 376)".

1.2. Zakres stosowania STWIORB
STWIORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu

i realizacji robdt, ktére zostang wykonane w ramach Zamédwienia publicznego

wymienionego w STWiORB DM-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWIORB
Roboty, ktérych dotyczy STWIORB dotyczg wszystkich czynnosci umozliwiajacych

i majacych na celu wytyczenie obiektdw inzynierskich okreslonych w Dokumentaciji

Technicznej.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg =zatozenia poziomej

i wysokosciowej osnowy geodezyjnej, przeznaczonej do wytyczenia elementéw obiektu w

terenie.

Ustalenia zawarte w STWiORB obejmuja:

e prace przygotowawcze,
e opracowanie projektu osnowy,
e prace polowe, w tym wytyczenie obiektu inzynierskiego i pomiary sytuacyjno -
wysokosciowg wykonanych elementéw
e prace kameralne.
Wytyczenie obiektu inzynierskiego obejmuje:
e wyznaczenie osi i/lub krawedzi obiektu inzynierskiego
e wyznaczenie osi pali, fundamentéw i podpdr zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

1.4. Okreslenie podstawowe
Okre$lenia podane w niniejszej STWIORB s zgodne 2z obowigzujacymi

odpowiednimi normami, wytycznymi i okresleniami podanymi w D.M.U.00.00.00.

1.4.1. Osnowa geodezyjna pozioma - usystematyzowany zbidr punktéw, ktorych
wzajemne potozenie na powierzchni odniesienia zostato okreslone przy
zastosowaniu techniki geodezyjnej,

1.4.2. Osnowa geodezyjna wysokosciowa - usystematyzowany zbiér punktow,
ktéorych wysoko$¢ w stosunku do przyjetej powierzchni odniesienia zostata

okreslona przy zastosowaniu techniki geodezyjnej.
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1.4.3. Osnowa realizacyjna - osnowa geodezyjna (pozioma i wysokosciowa),
przeznaczona do geodezyjnego wytyczenia elementédw projektu w terenie oraz
geodezyjnej obstugi budowy i montazu urzadzen i konstrukcji. Osnowa ta powinna
stuzy¢ do pomiarow kontrolnych przemieszczen i odksztatcen, a takze w miare
mozliwosci do pomiardw powykonawczych.

1.4.4. Reper - zasadniczy element znaku wysokosciowego lub samodzielny znak
wysokosciowy (np. reper Scienny), wykonany najczesciej z metalu i majacy
jednoznacznie okreslony charakterystyczny punkt, ktéorego wysokos$¢ jest
wyznaczona.

1.4.5. Znak geodezyjny - znak z trwatego materiatlu umieszczony w punktach osnowy
geodezyjnej.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot
Podstawg do zatozenia osnowy realizacyjnej bedzie projekt. Wykonawca robét jest

odpowiedzialny za jakos$¢ wykonania robdt i ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektows,

STWIORB i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogdélne dotyczace materiatéw
Materiaty stosowane do wykonywania prac geodezyjnych i kartograficznych
powinny spetnia¢ wymagania Polskich Norma ewentualne odstepstwa nalezy uzgodnié
z Zamawiajgcym.
2.2. Materiaty do prac polowych
Przy wykonywaniu prac polowych stosuje sie:
e jako znaki naziemne -stupki betonowe, kamienne i inne,
e jako znaki podziemne -ptytki betonowe z krzyzem, rurki drenarskie, butelki,
e jako znaki wysokosciowe -gtowice metalowe,
e jako znaki pomocnicze -rurki, bolce metalowe oraz pale drewniane.
W celu ustalenia rodzaju znakéw dla osnéw poziomych i wysokosciowych
i wytyczenia obiektu nalezy korzysta¢ odpowiednio z instrukcji geodezyjnych.
Stupy obserwacyjne powinny posiada¢ wymiary dostosowane do metody
pomiarow oraz rodzaju gruntu, w ktérym bedgq stabilizowane.
Pale drewniane oraz rurki i bolce metalowe, uzywane jako materiaty pomocnicze,

powinny posiada¢ wymiary dostosowane do warunkow gruntowych.
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3. SPRZET
3.1. 0Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca zobowigzany jest do zastosowania takiego sprzetu, ktéry pozwoli
na osiggniecie wymaganych doktadnosci, zaréwno przy pracach pomiarowych, jak i przy
opracowaniach kartograficznych.

3.2. Sprzet pomiarowy

Do wykonania prac pomiarowych nalezy stosowac sprzet i narzedzia okreslone
w STWIORB lub w instrukcjach i wytycznych technicznych obowigzujacych w geodezji
i kartografii.

Wszelkie urzadzenia pomiarowe powinny posiadaé atesty i aktualne Swiadectwa
legalizacyjne wymagane odpowiednimi przepisami. Dotyczy to zaréwno tachimetréw,
niwelatorow, dalmierzy, wykrywaczy urzadzen podziemnych, ploteréw itp., jak i prostych
przyrzadow takich jak tasmy i ruletki stalowe.

Sprzet powinien by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym i okresowo
sprawdzany.

Rodzaj sprzetu zalezny jest od przyjetych w STWiIORB doktadnosci.

Przy wykonywaniu robdét nalezy zastosowa¢ sprzet o doktadnosciach
nie mniejszych od nizej podanych:

e instrumenty typu Total Station o doktadnosci pomiaru katéw 10¢ oraz odlegtosci
5mm £ 5 mm/km,

e dalmierze o doktadnosci pomiaru odlegtosci 5 mm = 5 mm/km,

e niwelatory o doktadnosci pomiaru 5 mm/km.
Dopuszcza sie stosowanie odbiornikéw GPS zapewniajacych uzyskanie doktadnosci

zgodnych z niniejsza STWiORB.

4, TRANSPORT
4.1. 0Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano wD.M.U.00.00.00 “Wymagania
ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow
Wybdr srodkdéw transportu nalezy do Wykonawcy. Materiaty i sprzet mogg by¢

przewozone dopuszczonym do ruchu drogowego $rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. 0Ogolne zasady wykonania robét

Nad pracami geodezyjnymi i kartograficznymi bezposredni nadzér i kontrole
powinna sprawowac wytacznie osoba posiadajaca odpowiednie uprawnienia zawodowe -

zgodnie z wymaganiami przepisow ustawy Prawo geodezyjne i kartograficzne.
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Wykonawca przed przystgpieniem do Robét przedstawi Inzynierowi do akceptacji

Program Zapewnienia Jakosci (PZJ) uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedg

wykonywane roboty.

5.2,
5.2.1.

Prace przygotowawcze
Zapoznanie sie z wytycznymi i ustaleniami

Wykonawca zobowigzany jest zabezpieczy¢ punkty przed zniszczeniem w trakcie

wykonywania robét mostowych.

5.2.2. Zebranie niezbednych materialow i informacji
Zatozenie osnowy realizacyjnej powinno by¢ poprzedzone:
e zapoznaniem sie z projektem budowlanym,
e zebraniem informacji o rodzaju i stanie punktéw osnéw geodezyjnych
znajdujacych sie na obszarze objetym projektem i na terenach przylegtych
(w pasach o szerokosci po okoto 500 metréw od projektowanej osi drogi, w ciggu
ktérej znajduje sie obiekt mostowy),
e zebraniem informacji o przewidywanym sposobie realizacji budowy,
e zapoznaniem sie z wymaganymi wartosciami tolerancji (ewentualnie
doktadnosciami tyczenia) usytuowania obiektéw, ktérych doktadnosé wzajemnego
potozenia jest okreslona powigzaniami technologicznymi lub konstrukcjami.
Dane dotyczace osnow geodezyjnych nalezy uzyskaé w odpowiednich osrodkach
dokumentaciji.
5.2.3. Analiza i ocena zebranych materiatow

Przy analizie zebranych materiatow szczegdélng uwage nalezy zwrdéci¢ na:

e klasy i doktadnosci istniejgcych osnow geodezyjnych,

e rodzaje ukfadéw wspdtrzednych i poziomdéw odniesienia oraz na ewentualng
koniecznos¢ przeliczenia wspotrzednych lub rzednych wysokosci punktow
na jednolity uktad,

e wielkos$¢ obszaru objetego osnowg geodezyjng, tak poziomg jak i wysokosciowa.

5.2.4. Wywiad szczegoétowy w terenie

Zatozenie osnowy realizacyjnej powinno by¢ poprzedzone wywiadem terenowym

majacym na celu:

ogolne rozeznanie w terenie,

odszukanie punktow istniejgcej osnowy poziomej i wysokosciowej, ustalenie stanu
technicznego tych punktéw oraz aktualizacje opiséw topograficznych,

wstepne ustalenie potozenia nowych (projektowanych) punktéw osnowy, zbadanie

wizur pomiedzy punktami, oraz braku kolizji z projektem budowy.
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5.3. Opracowanie projektu osnowy realizacyjnej
5.3.1. Uwagi ogodlne

Projekt osnowy realizacyjnej powinien by¢ tak opracowany, aby zapewniat
uzyskanie wymaganych doktadnosci i w petnym zakresie zabezpieczat obstuge budowy.

Zasady sporzadzania projektu technicznego osnowy, stosowanie znakow
geodezyjnych do stabilizacji punktéw, pomiar i obliczenie wspoétrzednych punktow
osnowy oraz sktad dokumentacji uregulowane s3 szczeg6towo w przepisach
geodezyjnych [10.1].

5.3.2. Warunki dodatkowe

Projekt osnowy realizacyjnej powinien dodatkowo spetnia¢ warunki:

e punkty osnowy powinny by¢ zlokalizowane w bezposrednim sasiedztwie i ze
wszystkich stron obiektu w taki sposéb, aby zapewniaty dobrg widoczno$¢ na
realizowany obiekt,

e lokalizacja punktéw powinna w minimalnym stopniu naraza¢ punkty na ich
uszkodzenie lub zniszczenie.

5.3.3. Kryteria dokladnos$ciowe

Projektowana osnowa realizacyjna powinna odpowiadaé¢ kryteriom poziomej
osnowy szczegotowej III klasy oraz szczegotowej osnowy wysokosciowej tj. niwelacyjnej
III klasy nawigzanej do osnowy II klasy.

Doktadnos$¢ pomiaréw liniowych i katowych osnowy realizacyjnej lokalnego
znaczenia, zaktadanej dla obiektow mostowych, nalezy ustali¢ tak, aby dla usytuowania
tyczonego elementu obiektu spetniony byt warunek:

k - dl

T

m, <

t

gdzie:

mt - btad $redni wytyczenia szczego6tow budowli,

dl - dopuszczalna odchytka wytyczenia szczegotow budowli,

k - wspdtczynnik uwzgledniajacy wptyw btedéw czynnosci budowlanych,
zawierajacych sie w granicach 0,4 < k <1,0,

r - wspotczynnik okreslajacy stosunek granicznego btedu wytyczenia do btedu

$redniego wytyczenia, zawierajacy sie w granicach 2 < r < 4,

5.3.4. Konstrukcje sieci
Poziomg osnowe realizacyjng moga stanowic:
e sieci powierzchniowe katowo-liniowe,
e sieci powierzchniowe liniowe,
e sieci i pojedyncze ciqgi poligonowe,

e ukfady baz,
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e punkty wciete,

e punkty geodezyjne innego rodzaju oraz punkty charakterystyczne istniejacych
trwatych szczegotdéw terenowych posiadajace wyznaczone wspotrzedne.

Wysokoséciowg osnowe realizacyjng powinny stanowi¢ punkty poziomej osnowy
realizacyjnej, ewentualnie dodatkowo zageszczone reperami roboczymi.
5.3.5. Dokumentacja projektowa osnowy realizacyjnej

Dokumentacja projektowa osnowy realizacyjnej powinna zawiera¢ miedzy innymi:

e opis techniczny, w ktéorym nalezy ustali¢ zasieg projektowanej sieci, sposob
zageszczenia punktami, metode (technologie) realizacji projektu, dtugosci bokow
pomiedzy punktami, dtugosci ciggéw niwelacyjnych,

e mape projektu w skali 1:10 000 (kopia mapy topograficznej), na ktérej nalezy
whnies¢ wszystkie istniejgce punkty osnowy podstawowej i szczegotowej, punkty
osnowy wysokosciowej oraz przebieg projektowanych ciggéw,

e szkic projektu osnowy realizacyjnej sporzadzony na podstawie projektu
budowlanego,

e opisy topograficzne i adresy punktéw nawigzan oraz istniejacych punktéw
wiaczonych do projektu,

e rodzaje stabilizacji punktow.

5.4. Prace polowe
5.4.1. Stabilizacja punktéw osnowy realizacyjnej

Nowe punkty osnowy realizacyjnej nalezy zastabilizowa¢ znakiem naziemnym
(stupkiem betonowym lub kamiennym). Dla kazdego punktu osnowy nalezy sporzadzi¢
nowy lub zaktualizowac istniejacy opis topograficzny.

Przed przystapieniem do pomiaru nalezy ponownie dokona¢ sprawdzenia
widocznosci pomiedzy punktami osnowy i punktami nawigzania oraz wykona¢ ewentualne
oczyszczenie punktéw i przecinki.

5.4.2. Pomiar osnowy realizacyjnej

Pomiary nalezy wykonac¢ zgodnie z przepisami instrukcji geodezyjnych [10.1],
technikami zapewniajacymi osiggniecie zatozonych doktadnosci.
5.4.3. Wyznaczanie obiektu inzynierskiego

Roboty dla obiektu inzynierskiego polegajg na:

e wyznaczeniu osi i krawedzi obiektu inzynierskiego,

e wyznaczeniu osi pali, fundamentéw i podpor.

Wyznaczone punkty na osi obiektu nie powinny by przesuniete wiecej niz
o 1 cm w stosunku do projektowanych; rzedne punktéw na osi nalezy wyznaczyc¢
z doktadnoscig do +£1,0 cm w stosunku do rzednych projektowanych.

Wykonawca umiesci w poblizu obiektu state znaki wysokosciowe (w ilosci

okreslonej w dokumentacji projektowej) dowigzane do uktadu panstwowego. Czynnosci
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te wykona geodeta uprawniony na zlecenie Wykonawcy. Po wykonaniu powyzszego
Wykonawca przedfozy Inzynierowi operat geodezyjny.

Roboty wykonac¢ zgodnie z §298.1-6 Rozporzadzenia MTIGM z dnia 30.05.2000r.
Dz. U. Nr 63 z dnia 3.08.2000r. [11]. Po zakonczeniu robdt nalezy repery uwzglednic
w geodezyjnej dokumentacji powykonawczej opisujac ich wspétrzedne i rzedne w
uktadzie panstwowym.

Punkty wysokos$ciowe nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 0,1 cm.
5.4.4. Inwentaryzacje sytuacyjno -wysokosciowe

Kazdy wykonany element bedzie podlegat kontrolnemu pomiarowi sytuacyjno
wysokosciowemu. Z pomiaru kontrolnego zostanie sporzadzony operat z okresleniem
pomierzonych  wartosci i wyliczonych  odchytek sytuacyjno  wysokosciowych
z uwzglednieniem zatozonych podniesien wykonawczych. Pomiary elementéw ulegajgcych
zakryciu wraz ze sporzadzeniem operatow zostang wykonane w ciggu 1 dnia roboczego
od zgtoszenia gotowosci elementu do pomiaru. Pozostate elementy nie ulegajace zakryciu
zostang pomierzone a operat zostanie przekazany w ciggu 5 dni roboczych

Dodatkowo dla elementéw powierzchniowych umocnienia skarp i stozkéw
obliczona zostanie powierzchnia umocnienia.
5.4.5. Pomiary kontrolne osiadania podpor i przemieszczen ustrojow nosnych

Pomiary osiadania podpdér nalezy rozpoczgé bezposrednio po wykonaniu podpor
i osadzeniu znakow pomiarowych. Pierwszy pomiar nalezy wykonac¢ najpdzniej przed
rozpoczeciem wykonywania zasypek przyczétkow, kolejne pomiary nalezy wykonywac
w odstepach czasu nie wiekszych niz 2 miesigce liczac od ostatniego pomiaru lub po
przekazaniu obcigzen od ustrojow nosnych z szalunkdéw lub konstrukcji wsporczych na
podpory. Pomiary przemieszczen punktéw pomiarowych zamocowanych na ustroju
no$nym nalezy wykonywac¢ razem z pomiarem punktow zamocowanych na podporach.
Pomiary kontrolne osiadania podpor i przemieszczen ustrojow nosnych mozna zakonczy¢
jesli dwa kolejne pomiary w odstepie dwoch miesiecy nie wykazg przyrostu pomierzonych
wartosci mierzonych z doktadnoscig do 1mm.

Ostatni pomiar nalezy nawigza¢ do pomierzonych i ustabilizowanych w gruncie
statych znakéw pomiarowych, po ustabilizowaniu sie osiadan podpér.
5.4.6. Pomiary objetosci mas ziemnych

Pomiary objetosci mas ziemnych obejmuje pomiar objetosci wykopow oraz pomiar
objetosci wykonanych zasypek za przyczétkami. Obliczenia objetosci dokonuje sie
za pomocg specjalistycznego oprogramowania na podstawie wspotrzednych XYZ punktéw
pomierzonych w terenie. Liczba punktéw powinna by¢ odpowiednia do prawidtowego
odwzorowania ksztattu wykopu, nasypu, Ilub hatdy materiatu nieprzydatnego

do wbudowania i przeznaczonego na wywdz poza teren budowy w celu utylizacji.
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5.5. Prace kameralne
5.5.1. Przygotowanie materiatow do obliczen
Przed przystgpieniem do obliczen geodezyjnych i wyréwnania ich wynikéw nalezy
dokona¢ miedzy innymi:
e sprawdzenia dziennikow pomiaréw (katow, bokdw, niwelacji),
e obliczenia dtugosci bokéw =z uwzglednieniem poprawek na temperature,
komparacje itp.,
e usuniecia obserwacji obarczonych btedami grubymi i wyeliminowania wptywu
czynnikéw systematycznych.
5.5.2. Wyréwnanie osnowy realizacyjnej

Osnowe realizacyjng poziomag i wysokosciowg nalezy wyréwna¢ metoda S$cisty
z uwzglednieniem odpowiednich wartosci btedéw s$rednich.

Po wyréwnaniu nalezy przeprowadzi¢ ocene dokfadnosci polegajaca
na wyznaczeniu s$redniego btedu typowego spostrzezenia (kat pomierzony w jednej serii,
przewyzszenia na odcinku 1 km niwelacji w zaleznosci od sposobu obliczenia wag) lub
wyznaczenia parametrow elipsy btedu sredniego.

Punkty osndéw realizacyjnych zaktadanych dla obiektéw mostowych nalezy obliczy¢
w uktadzie lokalnym lub w oparciu o dwupunktowe nawigzanie do systemu panstwowego
(zgodnie z wymaganiami Zamawiajgcego okreslonymi w STWiORB).

Generalnie, nalezy przyja¢ zasade, ze osnowa realizacyjna powinna zostaé
obliczcona w ukfadzie wspotrzednych, w ktérym opracowana zostata mapa do celow
projektowych.

Wspdtrzedne punktédw nalezy w dokumentacji koicowej podac z doktadnoscia:

e wspoirzedne prostokatne ptaskie - 0,01 m,
e ostateczne wartosci wysokosci punktow - 0,001 m.
5.5.3. Skompletowanie dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej

Dokumentacje geodezyjng i kartograficzng nalezy skompletowaé zgodnie
z przepisami [10.2], z podziatem na:

1) akta postepowania przeznaczone dla Wykonawcy,
2) dokumentacje techniczng przeznaczong dla Zamawiajqcego,
3) dokumentacje techniczng przeznaczong dla osrodka dokumentacji.

Sposdéb skompletowania dokumentacji, o ktérej mowa w ww. pkt. 3 oraz forme
dokumentéw nalezy uzgodnic¢ z osrodkiem dokumentacji. Dokumentacje te nalezy okazac
Zamawiajacemu do wgladu.

5.5.4. Sktad dokumentacji dla Zamawiajacego

Dokumentacja techniczna przeznaczona dla Zamawiajacego stanowi jeden
z dokumentéw do odbioru prac i powinna by¢ skompletowana, zbroszurowana, badz
oprawiona w odpowiednich teczkach, segregatorach i tubach z opisem kart tytutowych,

spisem zawarto$ci oraz numeracjq stron.
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Dla Zamawiajgcego nalezy skompletowac nastepujace materiaty:
1) sprawozdanie techniczne,
2) kopie szkicow przegladowych osnowy realizacyjnej, w tym rowniez na podkfadzie
mapowym,
3) kopie wykazow wspétrzednych (x, y, z) punktéw osnowy,
4) kopie wykazow wysokosci roboczych znakéw wysokosciowych,
5) komputerowe nosniki informacji zawierajagce wykazy wymienione w pkt. 3 i 4,
5.6. BHP i ochrona srodowiska
5.6.1. Ogoélne warunki BHP
Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzega¢ zapiséw PZ] oraz
obowigzujacych przepiséw dotyczgcych bezpieczenstwa i higieny pracy.
5.6.2. Ogolne warunki dotyczace ochrony srodowiska w czasie wykonywania
robot
Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzega¢ zapiséw PZ] oraz

obowigzujacych przepiséw dotyczacych ochrony srodowiska.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogodlne zasady kontroli jakosci robdét podano w D.M.U.00.00.00 “Wymagania
ogdlne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy zapewnienie na wszystkich etapach
realizowanych prac peilnej, wewnetrznej kontroli. Kontrola ta powinna by¢ tak
zorganizowana, aby na biezaco zapewniata mozliwosc¢ sledzenia przebiegu prac, oceniania
ich jakosci oraz usuwania nieprawidtowosci mogacych mieé¢ wptyw na kolejne etapy.

Z przeprowadzonej wewnetrznej koncowej kontroli prac geodezyjnych
i kartograficznych wykonawca prac (osoba posiadajagca odpowiednie uprawnienia
zawodowe) ma obowigzek sporzadzi¢ protokot, ktéry bedzie stanowit jeden
z dokumentéow do odbioru prac. Jezeli w wyniku tej kontroli Wykonawca stwierdzi, ze
prace zostaty wykonane wadliwie i wymagajq dodatkowych opracowan, prace te winien
wykonac¢ we wtasnym zakresie i na swdj koszt.

Niezaleznie od kontroli prowadzonej przez Wykonawce, Zamawiajacy moze
powota¢ we wtasnym zakresie statg kontrole prac.

Wymagania dla robét pomiarowych:

e wysokos¢ reperow + 0,1 cm
e wysokosci elementdw projektowanych +1,0cm

e doktadnosci pomiaréw poziomych =+ 1,0 cm/50 m.
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7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru robét podano w STWiIORB D-M.00.00.00.
"Wymagania ogdlne".

Jednostkg obmiarowg jest komplet (kpl) robdt koniecznych dla wytyczenia obiektu

inzynierskiego wraz z wszystkimi pracami towarzyszacymi.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, STWiORB.
Odbidr tych robdét powinien by¢ zgodny z STWiIORB D-M.00.00.00. "Wymagania ogolne".
8.2. Zasady odbioru

Prace mogg by¢ odbierane (po przyjeciu dokumentéw do osrodka dokumentacji -
jezeli prace te podlegajg zgtoszeniu) w catosci lub okreslonymi w umowie etapami
(obiektami) w petni zakorniczonymi i skontrolowanymi. Odbioru dokonuje Zamawiajacy.

O gotowosci do odbioru catosci lub czesci prac Wykonawca zawiadamia
Zamawiajacego na pismie. Odbiér powinien by¢ przeprowadzony zgodnie z terminem
ustalonym w umowie, liczac od daty otrzymania przez Zamawiajgcego zawiadomienia
o gotowosci do odbioru.

8.3. Dokumenty do odbioru prac

Dokumentami stanowigcymi podstawe do odbioru prac sq :

e zawiadomienie przekazane przez Wykonawce o zakonczeniu etapu lub catosci
prac,

e zawiadomienie Wykonawcy przez Zamawiajacego o terminie odbioru,

e sprawozdanie z wykonania etapu lub catosci prac,

¢ skompletowana dokumentacja dla Zamawiajacego,

e protokdét wewnetrznej kontroli

e zestawienie zrealizowanych jednostek.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. 0Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Wymagania dotyczace ptatnosci podano w STWiORB D-M.00.00.00. "Wymagania
ogolne".
Cena jednostkowa wytyczenia obiektu obejmuje:
e pozyskanie niezbednych materiatdw geodezyjnych,
e pomiar zerowy przed rozpoczeciem robét fundamentowych,
e wyznaczenie osi, krawedzi i rzednych obiektow,
e wyznaczenie usytuowania fundamentéw obiektow,

e pomiar wykonanych elementéw konstrukcyjnych,
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10.
10.1.

zastosowanie materiatow pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania
robot wynikajacych z przyjetej technologii,

wykonanie niezbednych zgtoszen i innych czynnosci przewidzianych odpowiednimi
przepisami,

zakup i transport materiatéw i sprzetu,

wszystkie inne pomiary wynikte z prowadzonych robdét w tym zatozenie osnowy
geodezyjnej,

zapewnienie niezbednych czynnikéw produkcji,

stabilizacje punktéw osnowy realizacyjnej w terenie.

PRZEPISY ZWIAZANE
Przepisy geodezyjne

Obowigzujg przepisy prawa w szczegoélnosci dotyczace bezposrednio zakresu robot

objetych niniejszg STWIiORB :

10.2.

5.
6.
10.3.

Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. - Prawo geodezyjne i kartograficzne

(Dz. U. z 2005r. nr 240, poz. 2027)

Rozporzadzenia wykonawcze zgodnie z art.19 do ustawy z dnia 17 maja 1989 r. -

Prawo geodezyjne i kartograficzne — Tekst jednolity ogtoszony 4 kwietnia 2019

(Dz.U. 2019 poz.725) wydane przez ministra wtasciwego do spraw budownictwa,

planowania i zagospodarowania przestrzennego i mieszkalnictwa w szczegdlnosci:

Rozp. Min. S.W.I.A. w sprawie standardow technicznych wykonani pomiardw

geodezyjnych z dnia 09-11-2011 (Dz.U. Nr 263, poz. 1572)

Polskie Normy

PN-N-02211:2000 Geodezja. Geodezyjne wyznaczenie przemieszczen.
Terminologia podstawowa

PN-N-99310:2000 Geodezja. Pomiary realizacyjne. Terminologia

Normy wycofane

PN-78/N-02206 Obliczenia geodezyjne. Rachunek krakowianowy. Teoria
btedéw. Rachunek wyréwnawczy. Podstawowe nazwy,
okreslenia i oznaczenia

PN-87/N-02251 Geodezja. Osnowy geodezyjne. Terminologia

PN-91/N-99252 Dalmierze elektroniczne. Terminologia

Przepisy mostowe

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 30 maja 2000 r.

w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogowe obiekty

inzynierskie i ich usytuowanie (Dz. U. nr 63, poz. 735)
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